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@ DIaposItIf pour l'6jection de balles de fourrage aur una presse ft bailee rondos. 

@ Dispositif pour i'^jection do balles de fourrage sur une 
presse k balles rondes, destfnfie d dtre remorqu6e par un v6hl- 
cule tracteur et comprenant un chfissis mobile mont6 sur une 
paire de roues en contact avec le sol. 

Sur Taxe d 'articulation (1 7) du premier levier (16) suppor- 
tartt une roue est mont6 un second levier pr^sentant un bras 
(28) sur lequel eat articuI6e Tune des extr£mit6s d'une rampe 
de roulement (30) de la balle, ledft levier prdsentant un autre 
bras (31 ) ddcal6 angulairement vers le bes par rapport au pre- 
mier (28) et sur lequel est articulSe une tige (33) montSe cou- 
llssante dans un organs de guidage (34) fix6 sous la rampe de 
roulement (30), ladite tige (33) portent une butfie (35) contre 
laqueile est en appui une des extr^mit^s d'un ressort (36) 
dispose autour de la tige (33) et dont i'autre extr^mitd est en 
appui contre I'organe de guldaga (34). 

L'invendon est utilis^e dans ies machines agricoles. 
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DISPOSITIF POUR L' EJECTION DE BALLES DE F0URRA6E 
SUR UNE PRESSE A BALLES ROHDES 

La pr^sente Invention a pour objet un 
05 dispositif pour I'djection de balles de fourrage sur une 
presse d balles rondes. 

On connait des machines agrlcoles qui 
assurent le ramassage du foln ou de la pal Lie sur le sol 
et son pressage dans une chambre pour la formation 
10 d'une balle ronde ou cyllndrlque qui est ensulte I14e 
puis iject^e. 

Ces machines comprennent un chassis se 
dSplagant sur le sol au moyen de deux roues et sur 
lequel est mont6 rotatif d sa partie Infdrieure un 
15 organe de ramassage du. foln coup*/ ledit chSssIs portant 
& sa partie sup6r1eure des moyens d£l1m1tant une chambre 
de formation de balles rondes de tous types de r^colte. 

Pour 6jecter une balle termlnde^ 11 faut 
ouvrlr la porte AR de la presse de telle sorte que la 
20 . balle tombe sur le sol sous la porte arrl^re. 

Avant de referroer La porte^ 11 est n^cessalre 
de faire effectuer une marche avant i la machine pour ne 
pas heurter la balle lors de la fermeture de la porte. 
Du fait de cette marche avant pendant laquelle 11 n'y a 
25 pas de ramassage. It faut pr^a lablement d ces manoeuvres 
prendre certaines precautions pour ne pas lalsser une 
partie de I'andain sur le sol. 

Actueltement, lorsque la balle est terroin^e 
et le ficelage effectu6, l*op6rateur arrSte la prise de 
30 force du tracteur, effectue une roarahe arrifere de 
quelques metres, puis commande I'ouverture hydraulique 
de La porte arrifere de la presse. 

Cette marche arrifere est n6cessaire, afin 
de permettre La marche avant apr&s l'6ject1on de la 
35 balle, pour ne pas empieter sur I'.andain- avant de 
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comroencer la balLe suivante. 

Le dispositif . suivant L'invention a pour but 
de r^aLlser L*6jection de la balLe sans avoir h 
effectuer une marche arrifere et avant. 
05 Conf orm^roent h la pr^sente invention, sup la 

base du chassis et de chaque c8t* de celui-ci est raont^e 
de fa^on articul6e I'une des extr6Bit§s d'un premier 
levier portant dans sa partie centrale I 'une des roues ; 
sur I'autre extr6roit6 dudit premier levier est articul^e 
10 I'une des extr§mit6s d'un v§rin de relevage du chassis 
dont I'autre extr6mit6 est articul6e sur le chSssis. 
Sur I'axe d'articulaticn du premier levier est mont* un 
second levier prSsentant un bras sur lequel est 
articul6e I'une des extr4mit*s d'une rampe de roulement 
15 de la balle, ledit second Levier prisentant un autre 
bras d£cdl4 angulai reroent vers le bas par rapport au 
premier et sur lequel est articulie une tige mont^e 
coulissante dans un organe de guidage fixfe sous la rampe 
de roulement^ ladite tige portant une butie contre 
20 Laquelle est en appui I'une des extr6mit6s d'un ressort 
dispose autour de la tige et dont I'autre extrimitS est 
en appui contre I'organe de guidage. 

Ce dispositif permet de supprimer Les 
manoeuvres de marche avant et arrifere de la machine pour 
25 6jecter la balle et, de ce fait, le renderaent de la 
machine est augments, puisque le temps d'arr§t est 
diminu6. 

Par ailleurs, il diminue la fatigue de 
l*op6rateur, car ce dispositif permet de supprimer les 
30 deux operations de commande de marche avant et de marche 
arrifere qui ont lieu habituellement toutes les deux 
minutes environ. 

D'autres caractSri st iques et avantages de 
^invention seront mieux compris S la lecture de la 
35 description qui va suivre de plusieurs modes de rialisa- 
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tlon et en se r6f£rant aux dessins annexes, sur 
lesquels : 

- la figure 1 est une vue en 6l6vation Lat6rale d'une 
presse S balLes en position de ramassage et de 

05 formation de La baUe ; 

- la figure 2 est une ra§me vue qu^k La figure 1 de la 
presse en position de d^chargement de La balle ; 

- la figure 3 est une mgme vue qu'i la figure 1 de la 
presse apris Le d^chargement de la balle ; 

10 - la figure 4 est un schema des circuits hydrauliques de 
commande de la porta arrlSre et du relevage de la 
machine^ coraportant un clapet pilots ; 

- la figure 5 est un autre schema des circuits hydrau- 
liques constituant une variante avec distributeur 

15 commande felectrique ; 

- La figure 6 est une vue en 6l6vat1on dVun mode de 
realisation du dispositif d*6jection de balles pendant 
le dichargement de la balle ; et 

- la figure 7 est une vue du dispositif aprfes Ejection 
20 de la balle. 

Aux figures 1, 2 et 3, on a represent^ une 
machine destin^e au ramassage et au pressage de balles 
de foin rondes ou cyLindriques qui comprend un chSssis 1 
sur lequeL est mont6 rotatif i sa partie inf^rieure un 

25 organe de ramassage du foin constitu6 d'un cylindre 2 
qui est muni sur son pourtour de dents 3. 

A sa partie sup§r1eure, Le chassis 1 porte 
des moyens ddlimitant une chambre 4 de formation d'une 
balle de foin ronde 9, lesdits moyens ^tant constitu6s 

30 d'une bande flexible ou de pLusieurs Lanieres plates 
sans fin 5 entrainSes en translation et guid^es par des 
rouleaux tels que 6 dont certains 8 sont months sur des 
leviers 7 articul6s sur le b§ti afin de permettre le 
d^placement desdits rouleaux 8 au fur et 6 mesure de la 

35 formation de la balle 9 par enroulement et de L'augmen- 
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tation du volume de La chambre 4 et de La baLLe 9. 

A La paptie infirieure de La chambre 4 sont 
disposes un rouLeau porteur 10 de La baLle et un rouLeau 
de bas de porte 11. 

A L'avant du chSssis 1 est fix§ un timon 12 
par Lequel La machine est atteL^e & un tracteur qui est 
reLi§ par un arbre rotatif 13 aux diff^rents organes de 
La machine quML est n6cessaire d'entralner et par des 
conduits S La centrale hydrauLique de fLuide sous 
pression aLimentant Les accessoires de La machine et 
notamment les virins- 

La machine se d§pLace sur le sol au moyen de 
deux roues 14 dispos4es de chaque c6t6 de La machine. 
Chaque roue 14 est mont6e rotative sur une fus6e 15 
fix6e dans La partie mSdiane d'un premier Levier 16 dont 
L»une des extr§mit6s est mont^e pivotante autour d'Un 
axe 17 sur La partie inf§rieure d'un montant du chissis 
1 et dont L'autre extr6rait6 est relive par un axe 
d'articulation 18 S La chape d'une tige de v6rin 19 dont 
le corps 20 est articul* autour d'un axe 21 sur Le 
montant du chassis n Ledit axe 21 fetant situ* & un 
niveau sup6rieur h I'axe 17 de pivotement du bras 16 sur 
le montant du chassis 1. 

Les points de pivotement 17, 18 du premier 
Levier sur Le chassis et sur Le v§rin et Le point 15 de 
fixation de La fusde surle bras sont disposes aux 
sommets d'un triangle. 

A la partie sup^rieure du chassis 1 est 
articuLfie autour d'un axe 22 une porte arriire 23 qui 
d^Hralte en partie la chambre 4 et perraet la sortie de 
la balle terminie 24 lorsque Ladite porte est soulev6e, 
comme represent* a la figure 2. 

La porte arriere 23 est actionn6e par deux 
v6rins 25 qui sont months de fa^on articuL^e i L'une de 
leurs extr6rait6s en 26 sur le chassis 1 et a Leur autre 



09/29/2004, EAST Version: 1.4.1 



0206889 

5 



extr6n)it6 en 27 sur la porte 23. 

Le dispositif d*6jection de la balle est 
constitu§ dVun second Levier (figures 5^ 6) montd sur 
I'axe 17 fixd sur Le ch3ss1s 1/ ledit second levier 

05 pr^sentant un bras 28 sur lequel est articuL^e autour 
d*un axe 29 I'une des extr^mit^s de L*une des deux 
rampes 30 de roulement de la balle et pr^sentant un 
autre bras 31 d4cal^ angulai reoient par rapport au bras 
28 et sur lequel est articul^e autour d'un axe 32 une 

10 t1ge 33 mont6e couli ssante . dans un organe de guldage 34 
fix6 sur La rampe 30. 

Le dispositif comprend deux rampes 30 qui 
sont ind^pendantes l*une de I'autre et s1tu6es.de chaque 
c5t6 de La machine. 

15 La tige 33 porte une but6e 35 contre laquelle 

est en appul I'une des extrimit^s d*un ressort 36 
dispose autour de la tige 33 et dont I'autre extr6m1t§ 
est en appui contre I'organe de guldage 34. 

La longueur de la tige 33, et done I'effort 

20 de compression du ressort 36, est rdglable grSce & une 
partle f1let6e 44 qui s'articute en 32 sur le levier 31 
et qui se visse dans la tige 33 du cQti de la butSe 35, 
et se bLoque au moyen d*un contre-6cr6u 45. 

Une but^e ^lastique 41 est fixie Lat^raLement 

25 d La rampe sur un support 42 soud4 sur ladite rampe, de 
fa^on k pouvoir venir en appui sous un prolongement 43 
du levier 28 lorsque la rampe 30 est en position 
relev^e. 

Les v^rins 25 de commande de la porte 23 sont 
30 S double effet et ils sont relics par des circuits 
hydrauLiques d'ouverture 37 et de fermeture 38 de porte 
h un distributeur de commande double effet plac6 sur le 
tracteur. 

Les vdrins 20 de relevage du chassis 1 sont h 
35 simple effet et ils sont relics k un circuit hydraulique 
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39 raccopdfi h un distributeur de commande simple effet 
pLac§ 6galement sur Le tracteur. Selon Le mode de 
realisation reprfesentfe k la figure h, ce circuit hydrau- 
lique 39 comporte §galenent un cLapet 40 pilot* par le 
circuit hydraulique de fermeture 38 de la porte 23. 

L'op^ratton d'6jectibn des balles s'effectue 
de la fa?on suivante : lorsque le ficelage de la balle 
est termini en fin de constitution de la balle 9 (figure 
1) I'opSrateur arr§te la prise de force du tracteur et 
commander par le circuit 37 (figure 4) et les vferins 
(25), I'ouverture de la porte 23. 

Simultah4inent, le relevage de la machine 
s'effectue par I'internidiaire du clapet pilot* 40 qui 
permet d'agir en m§rae temps sur les v*rins 20. Le point 
d'articulation 29 des rampes 30 est 6galement relev*, 
alors que les rampes restent dans la position 
representee en trait interrompu t la figure 6. 

Ensuite, lors du roulement de la balle 24 sur 
les rampes 30 (figure 2), ceux-ci s'abaissent sous le 
polds de la balle pour occuper la position inclinee en 
trait plein sur la figure 6 en corapriraaht le ressort 36. 

Le relevage du chassis 1 et du point 
d'articulation 29 des rampes 30 permet d'avoir une plus 
grande inclinaison pour faci liter le rouLage de la balle 
24. De ce fait. La balle roule suffisamment loin de 
telle sorte qu'il est possible de refermer la porte 23 
sans avoir i faire avancer le tracteur (figure 3). 

Lorsque la balle est ejectie, les rampes 30 
reviennent S leur position initiale (figures 3 et 7) 
sous I'action des ressorts 36. La longueur des rampes 30 
est pr6vue de telle sorte qu'il est possible de fermer 
la porte 23 sans endommager la balle, celle-ci venant en 
appui sur l'extr6raite des rampes (figure 3). 

Lors de la fermeture de la porte 23 par les 
verins 25, le circuit hydraulique 38 de fermeture agit 
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sur le cLapet p1lot§ 40 et permet ia commande des v^rlns 
20 qui commandent I 'abal sseroent du chSssIs 1 afin que la 
machine reprenne sa position Initiate (figures 1 et 7) 
pour le ramassage du foin et La formation d'une nouvelle 
05 balle. 

Toutefols^ le relevag.e de la machine ou Le 
rdglage de la hauteur de ramassage par rapport au sol 
est possible en agissant sur le distrlbuteur simple 
effet qui commande Les virins 20 seulement. 

10 A ia figure 5^ est representee une variante 

du circuit hydraulique qui comporte^ k la place du 
clapet pilots 40, un distrlbuteur 41 h commande 
eiectrlque qui actionne Les v^rins de relevage 20 de 
machine lorsque les v^rins 25 d'ouverture de porte soht 

15 actlonn^s. Un Interrupteur 42 de contr6le de 
verrouillage de la porte ferme le circuit eiectrique de 
commande lorsque la porte est dfiverroui Hie et ainsi 
actionne Le distributeur 41 h commande eiectrique 

Bien entendu/ I'invention n*est pas 

20 limitative et I'homme de I'art pourra y apporter des 
modifications sans sortir pour cela du domaine de 
I'invention. 
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REVENDICATIONS 
1. Dispositif pour I'fejection de balLes de 
balles de fourrage sur une presse b balLes rondes, 
destin^e h Stre remorqu6e par un v6hicule tracteur et 
comprenant un chassis mobile roont6 sur une paire de 
roues en contact avec Le soL, ledit chSssis portant k sa 
partie inf6rieure un organe rotatif de ramassage du 
fourrage et a sa partie sup4r1eure des moyens de 
formation de la belle, caractferisfee en ce que sur la 
bas« du chassis et de chaque c8t4 de celui-ci est nont6e 
de facon articuL^e I'une des extr4n1t6s d'un premier 
levier (16) portant dans sa partie centrale L'une des 
roues (14), sur I' autre extr^mit^ dudit premier levier 
est articuLie l'une des extr6mit6s d'un v6rin (20) de 
relevage du chassis dont I'autre extr6mit6 est articul^^e 
sur le chassis (1) et en ce que sur L'axe d'articulation 
(17) du premier levier (16> est rnont* un second levier 
pr6sentarit un bras (28) »ur lequel est articu^e l'une 
des extr§m1t6s d'une ranpe (30) de roulement de la 
balle, ledit second levier prfesentant un autre bras (31> 
d6cal« anguLairement par rapport au premier (28) et sur 
lequel est articul6e une tige (33) mont^e coulissante 
dans un organe de guidage (34) fix6 sur les rampes (30) 
de roulement, Ladite tige (33) portant une but^e (35) 
centre laquelle est en appui l'une des extr6mit6s d'un 
ressort (36) disposfe autour de la tige (33) et dont 
I'autre extr6nit§ est en appui cpntre I'organe de 

guidage (34). 

2. Dispositif suivant la revendi cation 1, 
caract6ris§ en ce qu'une but6e ^lastique (41) est fixfee 
Lat6ralement & la rampe 30 sur un support (42) soud* sur 
Ladite rampe, de facon a pouvoir venir en appui sous un 
prolongement (43) du Levier (28) lorsque la rampe (30) 
est en position r«lev6e. 
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3. Oispositif selon I'une des revendi cat ions 
1 et 2, caract^ris^ en ce que La longueur de La tige 
(33) est rigLabLe grSce h une partie f1Let6e (44) qui 
s'articule sur Le Levier (31) et se visse dans la tige 

O5 (33) du cdt4 de la but£e (35). 

4. Dispositif selon L*une des revendi cat ions 
1 d 3, caract^rlsi en ce que la porte (23) de fermeture 
de I'enceinte de formation de la balle est commandie par 
deux v6rins (25) h double effet aliment^s par deux 

IO circuits hydrauliques (37^ 38) qui commandent un clapet 
pilot* (40) mont6 sur un circuit hydrauLique (39) de 
commande des v6rins (20) & sitnple effet de relevage du 
chfissis (1). 

5. Dispositif selon I'une des revendi cat ions 
I5 14 3/ caract£ris6 en ce que la porte (23) de fermeture 

de Uenceinte de formation de la balle est command^e par 
deux v^rins (25) k double effet alimentis par deux 
circuits hydrauliques (37, 38) qui commandent, par 
I • interm^diai re d'un distributeur (41) mont£ sur un 
2q circuit hydrauLique (39), des v6rins (20) h simple effet 
de relevage du chSssis, ledit distributeur (41) 4tant 
actionn* electriquement par un interrupteur (42) de 
contrSle de verrouillage de la porte (23). 
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